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Codperatief rijden




Mens en machine

M Aanpassen Verdrag van Wenen

Il Toelating voertuigen niveau 1-2

M Aansprakelijkheid en
verzekerbaarheid

M Vereisten rijbewijs

B Human-machine interface

Cooperatief rijden

I Data & privacy

[ Toelating codperatieve voertuigen

I Internationale coérdinatie
codperatief rijden

Gemengd verkeer

I Ethische issues zelfrijdende
voertuigen

I Toelating voertuigen van
niveau 3-4

I Internationale coérdinatie
niveau 3-4

I Minimale volgafstanden

[ Regelgeving in-/uitvoegen

Stedelijk dilemma

M Regelgeving en handhaving voor
veilig en vlot rijden niveau 3-4 in
stad

Zelfrijdende stad

M Toelating voertuigen niveau 5

Il Regelgeving voor veilig en vlot
rijden niveau 5 in stad

M Internationale coérdinatie (niveau 5)

M Regelgeving eerlijke concurrentie
(bij delen)

I Wegbelijning en bebording op orde

[l Adaptieve planning en contracten
(innovaties)

[ Pilots coéperatief en niveau 3-4

B Investerenin Val, V2C

[ Opschalen pilots niveau 3-4 op
snelweg

[ Testen veiligheid in gemengd
verkeer

I Wel/niet niveau 3-4 op aparte
rijstroken

I Wel/niet breedte rijstrook
aanpassen

M Pilots niveau 5 stad

M Routes in steden voor niveau 3-4
aanpassen

B Wegbelijning en bebording op
orde in stad

M Opschalen niveau 5 stad

M Concrete maatregelen voor niveau 5
in stad

M Benodigde parkeerruimte
(als delen een vlucht neemt)

B Human-machine interface

W Criteria rijbewijs

[ Veiligheid codperatieve systemen

I Attitudes consument cooperatief
rijden

I Benodigde digitale infrastructuur
(Val, vVaQ)

I Ethische issues zelfrijdende
voertuigen

[ Veilige volgafstanden gemengd
verkeer

1 Benodigde breedete rijstroken

I Niveau 3-4: comfort en
wagenziekte

I Wens consument om binnen stad
automatisch te rijden

[l Benodigde ingrepen en kosten
niveau 4 in stad

M Wanneer niveau 5?

Maatregelen niveau 5 in stad:

B Fysieke scheiding vervoerwijzen
B Slimme camera’s en sensoren
M Lage snelheid in stad

Il ‘Dwingende’ voertuigen

B Ontwikkeling delen: naar ‘Delen in
bloei’?

M Verkoop en penetratie niveau
1-2-systemen

[l Houding en acceptatie burger
(niveau 1-2)

Il Maatschappelijke effecten niveau
1-2 buiten stad

[ Effecten pilots (niveau 3-4)

I Verkoop en penetratie niveau 1-2
(codperatieve) systemen

[ Houding en acceptatie burger
(codperatief rijden)

1 Snelheid ontwikkeling niveau
3-g-technologie

[ Effecten pilots opschaling
(niveau 3-4)

I Verkoop en penetratie niveau
3-g4-systemen

[ Houding en acceptatie burger
(niveau 3-4)

[ Maatschappelijke effecten niveau
3-4 in de praktijk

M Snelheid ontwikkeling niveau
5-technologie

Il Effecten pilots (niveau 5)

B Houding en acceptatie burger
(niveau 3-4 stad)

B Maatschappelijke effecten
niveau 3-4 in de stad

M Snelheid ontwikkeling niveau
5-technologie

Il Effecten pilots en opschaling
(niveau 5)

B Ontwikkeling delen: naar
‘Delen in bloei’?

Ml Verkoop en penetratie
niveau 5-systemen

Il Houding en acceptatie burger
(niveau 5)

Il Maatschappelijke effecten niveau 5
(vooral in stad)

Type wmaatichappelijee effecten:

‘o)

(a)

(a)

‘o)

v

v,

v,

v,

v,

Doovstvoming, veiligheid

en miliew

Deovstvoming, veiligheid
en miliew

+ Effectief tijdgebruic
(sweiweq)

+ Effectief tijdgebvuie
(stedelijee voutes)

+ Effectief tijdgebruic
(overal) + Seciale inciusie
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